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1 Instrucciones de uso del producto

Segun los diferentes métodos de instalacion, la antena satelital de techo aumentara la altura del
vehiculo entre 10 y 15 cm. Al entrar o salir de un garaje o conducir en areas con restricciones de

altura, se debe prestar atencion a la seguridad del equipo del techo para evitar dafios a la antena y
los cables.

Cuando el equipo no esté en uso durante un periodo prolongado, desconecte el cable de alimentacion para evitar que se agote

la bateria.

El uso del sistema de conduccion autonoma esta estrictamente prohibido durante horas no operativas y en areas no operativas.

Cuando el equipo esté activado en modo de conduccién auténoma, el conductor no debera abandonar la cabina del conductor.
Sin ingresar informacién, el sistema de conduccion autbnoma no puede detectar obstaculos u otras condiciones externas en

el camino de conduccién. Tenga cuidado y evite dafios causados por objetos externos.

Durante el uso del equipo, asegurese de que los dispositivos dentro de la cabina del conductor sean impermeables. Se deben
tomar medidas de proteccion al realizar la limpieza del vehiculo o tareas similares para proteger el equipo.

Esta estrictamente prohibido el desmontaje o instalaciéon no autorizada del equipo. Cualquier accion distinta a la operacion
normal debe realizarse segun el manual de instrucciones o mediante comunicacioén directa con el personal técnico de nuestra

empresa.

Siga estrictamente las instrucciones y absténgase de realizar cambios arbitrarios en los parametros del software.

Cualquier falla de hardware del equipo o dafio causado por error humano no esta cubierto por la garantia.
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2 Introduccién del producto

2.1 Introduccion a los componentes principales

Nombre del dispositivo

Fotos

Receptor

Mostrar

Volante

Camara trasera
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2.2 Interfaz del programa
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1. Informacion de satélites: X/Y, donde X representa el nimero de satélites que se estan rastreando e Y representa el estado

diferencial. Cuando Y=4, indica que el diferencial RTK (Cinematica en tiempo real) esta funcionando normalmente.

2. Estado de la sefial de la estacion base: X/Y, donde X representa el tiempo de retardo de la sefial e Y puede ser un valor

numérico que indica el numero de canal actual, o "NET" que indica el uso de estaciones base basadas en red.

3. Precision de posicionamiento: indica el nivel de precisién al determinar la posicion del vehiculo.

4. Barra de visualizacién de desviacion lateral: cada cuadricula representa un error de 1 cm (ajustable).

5. Desviacion lateral: los valores negativos indican que el vehiculo esta en el lado izquierdo de la linea de navegacion, mientras

que los valores positivos indican que esta en el lado derecho.

6. Numero de fila actual: muestra la fila actual donde esta operando el vehiculo, con la fila original numerada como 0.

7. Velocidad del vehiculo en tiempo real: muestra la velocidad actual del vehiculo.

8. Area de trabajo: El 4area del campo en la que se trabaja, generalmente medida en acres (ajustable).

9. Ver acercar/alejar: permite acercar o alejar la vista. La funcion de camara superpone el fondo con la imagen en vivo de la camara.

10. Brujula: Muestra la orientacion o direccion del vehiculo.

11. Guia de linea rapida: proporciona una manera rapida y eficiente de crear una linea de guia para el vehiculo.
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12. Desplazamiento de linea: Indica el desplazamiento o desviacién de la linea de guia.

R: Desplazamiento izquierdo

|A B1i Cs| Duf-

B: Desplazamiento derecho

\ "
| Left I n p Ut R' g ht RZ C: Introduzca la distancia de desplazamiento de la linea (unidad: cm)
k

D:RZ

13. Menu: Parametros, Pistas, Implementos, Modos, Ayuda.

R: Ajuste rapido de los parametros de entrada y recorrido de linea

A2
A S Gain

g B: Cobertura de la ruta de trabajo

B Draw

C: Configuracion del apero, incluidos ISOBUS VT, ancho del arado e hilera

C IMP espaciado

. @
Bright.. i
g - = 1

Q vT Plow Width Row spacing

Help

D: Seleccione el modo de brillo y ajuste el brillo de la pantalla

E: Ayuda, incluido rumbo inverso, asistencia con una sola tecla y linea
Guia, Guia de calculo de espacio entre filas, Guia de ancho,

Visualizacion de parametros y carga de registros con una sola tecla
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Help X

Reverse Heading [ New AB Line }
[ Row-spacing tting Implem.
calculate Width
guidance
i upload
log
Remote Assistant

1. Visualizacion del vehiculo y de la linea de

navegacion 2. Interfaz de configuracién, donde se puede acceder a todas las funciones y

configuraciones 3. Visualizacién y cambio de estado manual/automatico

®
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3 Uso del producto

3.1 Encendido

€

Presione el botdn de encendido rojo sobre el monitor y el botén se volvera verde.

3.2 Confirmar el estado de la sefial RTK

X aza 9 Net ® 00 \ / 2 ™ 12kmm LY csame
A B c 46 >>>>>
; AR

+
W@E S Gain Line
@ i

g S
Draw Nudge

o
|| =
" i Menu
[
Bright..
[ 3

-

Help @
@

R: X/Y, donde X representa el nimero de satélites rastreados e Y indica el estado de la sefal.
B: X/Y, donde X representa el retardo actual de la sefial del satélite e Y representa el modo de sefial actual (NET para el modo

de estacion base de red y un valor numérico para el modo de estacién base de radio que indica el canal utilizado actualmente).

C: Error de precision de posicionamiento actual.
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3.3 Configuracion del receptor

Si la sefial no es normal, puede hacer clic en el cuadro de sefal en la esquina superior izquierda para acceder a la interfaz de
configuracion del receptor.

- - -k &0 0 e e .
B on 8 e (3w Neged 52 23pdy/ M ¢+ [Rramn [ R
| a8 A2 Y
W@E SGain  Line
e i

— S
Draw Nudge

o
2 GAREE
Ly i Menu
L
Bright
b4

Help @
&

Modo de red de controlador/pantalla

Haga clic en el botdn "Modo de trabajo", ubicado en la parte posterior, seguido del boton [ ]" simbolo. Desde el

opciones que aparecen, seleccione " Controlador/Red de visualizacion".

€ GNSS Correction Settings

Working mo.., External Radio

Network st; |Display Network

Controller Network

State of Card

Base Station Distance Add

En la Configuracion diferencial, haga clic en "Agregar" para agregar la informacion de la estacion base correspondiente.

€  GNSS Correction Settings

Working mo..  Display Network -

Network stat.. ® Not

State of Card 1

BaseSaton Disance
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Ingrese la informacion de la estacion base correspondiente: (Puede ingresar informacion de varias estaciones base y cambiarlas para usarlas en

cualquier momento)

- Configure el nombre de la estacién base segun sus preferencias.
- Seleccione el protocolo predeterminado como CORS.

- La direccion, puerto, nombre de usuario y contrasefia pueden variar segun la region. Obtenga esta informacién del personal técnico o de los

<  Base Station Info ]

distribuidores locales.

Base Station  EFIX o
Protocol CORS A
Server IP 211.144.1185

Port 2102

Sourcetable RTCM32 Download

User Name b

Password

Para regresar a la interfaz de configuracion diferencial, seleccione la estacién base configurada y haga clic en "Aplicar" para conectarse a la
estacion base.
Después de regresar a la interfaz principal, si los tres iconos en la esquina superior izquierda son grises y los nimeros no son cero, indica que la

sefial de la estacion base es normal y esta disponible.

€ GNSS Correction Settings

Working mo...  Display Network v
Network stat.
State of Card 1
Base Station Distance Add
EFIX 6377.753km
Edit
Apply

Después de aplicar la estacién base, la interfaz mostrara un mensaje de aplicacion exitosa. Hacer clic

en la esquina superior izquierda [.] para regresar a la interfaz principal. Si los tres iconos de sefiales en la esquina superior izquierda

La esquina de la interfaz principal es gris y no es cero, indica que la sefial es normal y esta disponible.

10
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3.4 Configuracion del implemento
Haga clic en el boton "Menu" en el lado derecho de la pantalla, luego seleccione la opcion "Implemento” para ingresar al

menu de configuracion del implemento.

e

-

= = I

150 1 in
J

vT Plow Width Row spacing

Haga clic en la opcién "Ancho de arado" para ingresar a la gestion de implementos para ajustar el ancho de trabajo del

€ Implement Geometry Confim

implement Name implement o

implemento.

Width (A) 5.000
Row Spacing (B) 0,000
Hitch Point (C) 0.000

Inline Offset(D) 0.000

Row sapcing auto calculation

Ancho del implemento (A): Ingrese el ancho de trabajo efectivo del implemento, que se refiere al ancho real desde el
punto de trabajo mas a la izquierda hasta el mas a la derecha del implemento (p. €j., para una sembradora, seria el ancho
entre la semilla mas a la izquierda y la mas a la derecha). puntos de venta).

Espaciado entre hileras (B): Establezca la distancia entre hileras durante la operacion, lo que determina el espacio entre
cada hilera del implemento.

Distancia Eje-Apero (C): Este pardmetro representa la distancia entre el eje de direccion del tractor y el punto de enganche
del apero. Por lo general, se establece en el valor predeterminado de "0", a menos que exista un requisito especifico para
ajustarlo.

Desplazamiento central (D): ingrese la distancia entre la linea central del implemento y la linea central del vehiculo.

Este parametro se utiliza para abordar cualquier desalineacion o desplazamiento del implemento cuando esta conectado
al vehiculo. Proporcionar una medicion precisa e ingresarla aqui puede ayudar a resolver problemas relacionados con las
transiciones de filas causadas por la desalineacion del implemento. Para obtener instrucciones detalladas sobre como
calcular y ajustar las transiciones de filas, consulte la seccién 4.2 de la documentacion.

Ingrese los valores respectivos para cada parametro de acuerdo con su implemento especifico y sus requisitos operativos.

1

eSteer10 Manual de usuario



Machine Translated by Google

EFIX

3.5 Guia de linea

A. Guia de linea rapida

Haga clic en el botén en el lado derecho de la pantalla para acceder al menu de Guia de linea rapida.
Seleccione la opcion "Linea AB" para ingresar a la configuracién de la Linea AB.
Conduzca el vehiculo hasta la cabecera del campo y alinéelo con la direccion de desplazamiento deseada (alinee con la

cabecera opuesta). Una vez que el vehiculo esté parado, establezca el punto A.

N . N -
. e -
W oaza 9 ime *  0.01 \ 0 / 0 1.2km/h 0.00 My
+ 2
w E Line

- d fi-~

Nudge

‘ o

mn Menu

e

Conduzca manualmente el vehiculo hasta el extremo opuesto del campo (dejando una hilera sin arar). Una vez el
El vehiculo esta parado, haga clic en "B" para establecer el punto B. Asegurese de que la direccion entre Ay B
puntos es consistente. Después de configurar el punto B, la linea de navegacion se guardara automaticamente y

La linea de navegacion generada aparecera en la pantalla, indicando que la configuracion de la linea esta completa.

{ a4 9 Net & om 0 D 12kmm LT oooms
. ’ 0 . v

12
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B. Guia de linea regular

Paso 1: Haga clic en "Configuracién" y luego en "Guia de linea" para acceder a la interfaz de administracién de Guia de linea.

€  System Setup
Guideline 0 Farms Menu

Implement Geometry @ Trouble Shooting
System Setup o About

Receiver Steering Calibrations
GNSS Setting @ Satellite Setup

i

@ 00O

Paso 2: haga clic en el botén "Agregar” en el lado derecho de la pantalla. Seleccione el tipo de guia de linea que desea crear.
Ingrese un nombre para la linea, manteniéndolo distinguible para una facil identificacion.

Haga clic en el botén "Crear" en el lado derecho para continuar.

€ New Guideline Create

A+ Line_2 © [ Name Generator [ Skip Save
. A
- A A
A A
£
AB Line A+ Line Diagonal Line With Border Imegular side rake ground line
. :@.
-
@ £
A\
o
Center Pivot Center Pivot 90°Line Parallel Curve

Los tipos de linea disponibles incluyen:
Linea AB

Linea A+

Linea de 90°

linea desgarradora
Pivote central
Curva paralela
Curva idéntica
Curva paralela

Curva Avanzada

Seleccione el tipo de linea deseado segun sus requisitos especificos y necesidades operativas.

Paso 3: Haga clic en el botén "Crear" en la esquina superior izquierda para volver a la interfaz principal e iniciar el proceso de guia

de linea.

13
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3.6 Direccion automatica

Cuando el botdn en la esquina inferior derecha de la pantalla se muestra en gris con la etiqueta

"Modo manual”, indica que el sistema esta actualmente bajo control manual.

Cuando el botdn 9 en la esquina inferior derecha de la pantalla se muestra en verde con la etiqueta

"Modo automatico", indica que el sistema esta actualmente bajo control automatico.

Al hacer clic en este botdn, podra cambiar entre los dos modos, alternando entre control manual y
automatico.
- - e e e e ee

x 424 8 imNe & om \<<<<< 160 / 86 T 12kmm LY osemu

+ " 9
W@E Line
- . [
Nudge
o]

e
Manual

Modo manual

®x 44 9 omee & om \ 2925 >>>>>/ 89 Daskmmh L osams
2'

Line

-

Nudge

4=

Menu

e

Moda de coches
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3.7 Apagar

C . €

Hay un interruptor de alimentacion del sistema adjunto a la pantalla; presiénelo para encender/apagar todo el sistema.
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4 funciones comunes

4.1 Funcion RZ

Para restablecer la linea AB y alinearla con la posicion actual del vehiculo, siga estos pasos:
-DIQ-
; 5 RZ . . .
1. Haga clic en el boton ubicado en la esquina superior derecha de la pantalla.

2. Seleccione la opcién "RZ" en el menu que aparece.

3. Esta accion restablecera la linea AB y la movera a la posicion actual del vehiculo.

Nota: Es importante alinear la direccion del vehiculo lo mas cerca posible con la linea AB antes de realizar la operacién de puesta a
cero.

® 424 9 omne & om \<<<<< 104 / 88 Dizkmm L omims
K a
T @
3 lI-+

Q Nudge

4=

Menu

@
Manual,

Antes de RZ

w 424 9 imet & om \ 0 / | 1 DI0Ikm. LS oseme
- - - i
w@e Line

. Il

Nudge
e

4=
L !

@
Manual

Después de RZ
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4.2 Calculo del espacio entre filas

Si el sistema de navegacion se ha instalado y calibrado segin sea necesario, pero hay problemas con el espacio entre hileras
durante las operaciones (es decir, tamafios de hileras inconsistentes donde las hileras adyacentes son consistentemente una
grande y otra pequefa), es probable que este fendmeno se deba a una desalineacion del implemento. . La solucion fundamental
es ajustar la posicion de instalacion del implemento, asegurando que esté montado en la linea central del vehiculo. Si no es

posible realizar ajustes en el sitio, se puede utilizar el método de ajuste de fila de transicion del software.

Nota: Al medir el espacio entre hileras, evite areas dentro de los 20 metros del promontorio del campo y areas con curvatura

significativa.

Método de ajuste rapido

Para utilizar el método de ajuste rapido para las filas de transicién, es importante asegurarse de que el ancho total (ancho del
instrumento + espacio entre filas) esté configurado correctamente. Consulte el Capitulo 3, "Configuraciones del implemento”, para
obtener instrucciones sobre como configurar el ancho del implemento con precision. No utilice el método de ajuste rapido si no

ha medido el ancho de trabajo real del implemento.

Para ajustar rapidamente las filas de transicion, siga estos pasos:
1. En la interfaz principal, haga clic en "Menud" -> "Implementar” -> "Filas de transicion".
2. El sistema mostrara un cuadro de dialogo para el ajuste de la fila de transicion.

3. Si desea que el vehiculo cambie en una direccidn especifica, haga clic en la flecha correspondiente en el cuadro de dialogo.

4. Ajuste la distancia correspondiente haciendo clic en la flecha varias veces. Cada clic ajusta la distancia en 1 cm.

5. Después de realizar el ajuste deseado, haga clic en "Aceptar" para confirmar.

Es importante tener en cuenta que una vez que haya utilizado el método de ajuste rapido, no sera necesario realizar mas ajustes
a menos que desmonte o mueva el implemento. Por ejemplo, si la fila de transicién en el lado izquierdo es 10 cm mas grande y

desea que el vehiculo se desplace hacia la izquierda, haga clic en la flecha "—" 10 veces y luego haga clic en "Aceptar".

El método de ajuste rapido proporciona una manera conveniente de ajustar las filas de transicién sin la necesidad de realizar

ajustes manuales extensos.

17
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Row Spacing Correction

0.0 cm
it

Make sure plow width is corre...
Cancel Confirm

Método de ajuste estandar
Para utilizar el método de ajuste estandar, es esencial seguir las instrucciones proporcionadas en el Capitulo 4, "Configuracion

del implemento”, del manual del usuario. Ademas, realice los siguientes pasos:

a. Active el modo de conduccién automatica y conduzca el vehiculo en tres filas.
b. Mida el espacio entre hileras de dos filas de transicién durante la conduccién automatica.
C. En la interfaz principal, haga clic en "Implementar" -> "Ancho" -> "Calculo automatico de fila de transicion" para
ingrese a la interfaz de calculo automatico para filas de transicion.
d. Seleccione el diagrama o escena apropiado que represente la conduccién automatica de tres filas.
mi. Ingrese los datos medidos (S1 y S2) para las dos filas de transicion en metros.
F. Después de ingresar los datos, haga clic en "Listo" para iniciar el calculo automatico de los datos de la fila de transicion.

El sistema modificara los valores de "Ancho del apero" y "Desplazamiento central" en consecuencia.

Nota: Preste especial atencion a la orientacion de la primera fila en las Escenas 1y 2. En la Escena 1, la primera fila gira a

la izquierda, mientras que en la Escena 2, la primera fila gira a la derecha. Seleccionar la escena incorrecta puede resultar
en calculos incorrectos de las filas de transicion.

Seguir estos pasos e ingresar con precision los datos de las filas de transicion garantizara el calculo automatico de las filas

de transicion y la modificacién adecuada del ancho del implemento y los valores de compensacion central.

€ Row sapcing auto calculation

Scenario 1 (] Scenario 2

~ips
1.Engage automatic steering on the line.Drive until the on-screen light bar value is as close to zero as possible

2 Drive down three guidelines, as shown in the Fig.1 or Fig.2
3 Measure the distance between three lines to get S1 and 52

Scenario1 S1: m SZ m

3 B

18
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4.3 Ayuda

Para acceder a la interfaz de Ayuda, siga estos pasos:

Desde la interfaz principal, haga clic en el botén "Menu".
En las opciones del menu, haga clic en "Ayuda".

Al hacerlo, ingresara a la interfaz de Ayuda, donde podra encontrar varias caracteristicas y funcionalidades de asistencia.

W aza 9 1Net ® 001 8»‘ >>>>> 0 T 12kmm LT osams
ey .
W@E S Gain

Line

[— | g—— i+
o L Draw Nudge
bt Row-spacing .
[ calculate lsmmgwm r;’ 4=
uidance IMP e
Menu
One-click upload Parameters .‘
log X
Bright
%hﬂvh Assistant Q

o e

La interfaz "Ayuda" proporciona siete funcionalidades principales: rumbo inverso, guia de linea, guia de calculo de fila de transicion,

guia de ancho, asistencia con un clic, visualizacion de parametros y carga de registros con un clic.

A. Rumbo inverso: si el rumbo del vehiculo no esta alineado con la direccion de viaje real, haga clic en "Rumbo inverso" para ajustar

el rumbo y alinearlo con la direccion real.
E. Asistencia con un clic: al hacer clic en "Asistencia con un clic", el software enviara los datos de posicionamiento actual del
vehiculo y los parametros de los ultimos 100 metros de conduccion auténoma al servidor en la nube. Esto permite que el personal

de soporte técnico determine la ubicacion del vehiculo y ayude a resolver problemas.

B. Guia de linea: esta funcién proporciona guia paso a paso para configurar lineas. Durante el proceso de orientacion no sera

funcional hacer clic en otras areas. Para interrumpir la guia, haga clic en "Salir".

Paso 1: Haga clic en "Guia de linea" en el menu "Ayuda" para iniciar la guia de linea AB.
Tenga en cuenta que las traducciones proporcionadas se basan en las descripciones proporcionadas y pueden requerir contexto o

ajustes adicionales para adaptarse al contexto general de su aplicacion.

- - B 0 0 e e .
® a2a 8 imet & om 0 D 12km/h LS osame
t (G 2 |
W@E S Gain Line
= s ‘[m. m.dlngr I‘ New AB Line ‘ | 9 I"“
o Draw  Nydge
Row-spacing | i
- calouists E‘“"w"f‘.,,""“"ﬁ ™ «=
uidance | IMP e
Menu
| One-click upload | Parsmeters o
o 3
| Bright..
[ !
}mteunintan:\ | Q
Help @
Q /

19

eSteer10 Manual de usuario



Machine Translated by Google

EF1

Paso 2: Después de hacer clic en "Guia de linea", notara que la interfaz principal restringe la interaccién en todas las areas
excepto el boton de funcién "Linea" en el lado derecho. Esto es para garantizar que pueda concentrarse en el proceso de

guia de linea sin distracciones de otras funcionalidades.

Paso 3: Haga clic en "Linea" y vera la apariencia del "Punto A" en la esquina inferior derecha de la pantalla. En este punto,

detenga el vehiculo en el punto de partida deseado para establecer la linea, que normalmente es en el extremo del campo.

CreateAB Line: AB Line_1

Paso 4: Conduzca manualmente el vehiculo hasta el final del campo, asegurandose de cubrir una fila sin realizar ninguna
operacion. Una vez que el vehiculo esté parado, haga clic en el "Punto B" para marcar el punto final de la linea. Es importante
asegurarse de que la direccién de A a B sea coherente con la direccién de la linea deseada. Después de confirmar el punto
B, haga clic en "Guardar". La pantalla mostrara la linea de guia generada automaticamente, indicando que la configuracion

de la linea esta completa.

C. Guia para el calculo del espacio entre filas

Debido al problema de desalineacion del implemento, es posible que las filas de transiciéon no sean precisas. Los usuarios

pueden utilizar la funcién Guia de calculo de filas de transicion para ajustar manualmente las filas de transicion.

Paso 1: Haga clic en "Guia para el calculo de filas de transiciéon" en el menud "Ayuda" para iniciar la guia para el calculo de
filas de transicion.
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Paso 2: Haga clic en "Implementar" -> "Ancho" en el lado izquierdo para ingresar a la interfaz "Gestién de implementos".

Paso 3: Haga clic en la funcion "Calculo automatico de fila de transicion”. Primero, seleccione la escena correspondiente

que coincida con la situacion real. Luego, segun el diagrama, mida e ingrese las distancias de las dos filas de transicion

(en metros).
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il

Scenario 2

Scenario1 S1:¢

Paso 4: Después de ingresar las distancias, haga clic en "Listo" para completar la configuracion del desplazamiento
del centro del implemento. El siguiente conjunto de filas de transicion que se produzca durante la operacién de
ida y vuelta validara si la modificaciéon se ha aplicado correctamente.

Complete

22

eSteer10 Manual de usuario



Machine Translated by Google

EFIX

D. Guia de ancho

Esta caracteristica esta disefiada para guiar a los usuarios en el ajuste del ancho del implemento después de
reemplazarlo.

Paso 1: Haga clic en "Guia de ancho" en el menu "Ayuda" para ingresar a la interfaz "Gestion de implementos”.
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Paso 2: Haga clic en el espacio en blanco junto a "Ancho del apero" y "Espaciado entre hileras" para modificar el ancho y el

espaciado entre hileras del apero.

Width (A)

Row Spacing (B)

Paso 3: Después de realizar las modificaciones necesarias, haga clic en "Aceptar" para confirmar los cambios.
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4.4 Ajuste de parametros

Haga clic en el "Menu" del lado derecho -> "Parametros" para abrir la interfaz de parametros.

. —I4]]| 2
PGain + 20 S Gain T
-

DGain + 120 —  praw N!!ldge

; ﬁ’. 44—
113 e Menu

PGain: (Intervalo: 5, Rango: 15-35)
Si hay una respuesta lenta en la direccién y el movimiento de la carroceria del vehiculo, aumente este valor. Aumentar el
valor dara como resultado una mayor fuerza de ajuste de la direccién y puede solucionar el problema de una fuerza motriz

insuficiente que provoca giros lentos.

Si hay un movimiento excesivo del volante, disminuya este valor. Disminuir el valor dard como resultado una menor fuerza
de ajuste de la direccion y puede solucionar problemas como giros bruscos y sobreviraje causados por una fuerza motriz

excesiva.

DGain: (Intervalo: 20, Rango: 80-200)
Si el movimiento del volante es lento y aumentar la ganancia proporcional no produce resultados significativos, aumente
este valor. Esto es necesario cuando la frecuencia de direccién es baja, lo que provoca retrasos en los ajustes de la

direccion o giros lentos.

Si hay una oscilacién excesiva del volante y disminuir la ganancia proporcional no produce resultados significativos,
disminuya este valor. Esto es necesario cuando la frecuencia de direccién es alta, lo que provoca una oscilaciéon excesiva

del volante o giros erraticos.
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4.5 Camara

a—

Al hacer clicen "[ ]" ubicado en la esquina superior derecha de la interfaz principal, puede abrir la camara. La vista de

la camara reemplazara el fondo de la interfaz principal. Para cerrar la camara, simplemente haga clic en el botén nuevamente.

4.6 Visualizacion de mensajes de error

Este software tiene una funcion de autodiagnéstico. Cuando hay una falla de software o hardware que impide la conduccién
automatica normal, el botén de conduccién automatica se volvera rojo y mostrara "Error".

- 9 oomet W 000 \<<<<< 169 / n T1zkmh LN osem
+) A PR
W@E S Gain Line

- 2 £ li-+
g D;:’ Nudge
m 4=
m‘-'_ IMP M;u
[ 3
Bright

Drive forward manually at a speed above 1km/h until e
warning disappers .

Al hacer clic en "Error", puede acceder a la interfaz de visualizacién de informacion de errores, como se muestra en la imagen a

continuacion.

El area numérica representa los elementos de diagnostico, que pueden ayudarle a identificar el problema especifico.

componente o area donde ocurrid el problema.

El area numérica representa la barra de estado. EI "[ A ]" indica un funcionamiento anormal

estado, mientras que "[ ]" indica un estado de funcionamiento normal.

El area numérica muestra la causa o motivo del error.

<  Trouble Shooting

Diagnostics Status Possible Causes
GNSS Quality | A2 GNSSStats 3
Controller Connection v

GNSS Accuracy v

Differential Delay v

Guideline V

Wheel Angle Sensor \/

’
N

wan
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GNSS Status

No positioning (Not tracking satellites. Possible reasons:
1.Signals are blocked
2.The main antenna is installed in a wrong position.

1.Check if the main antenna installation is correct
2.The signal is blocked, it is recommended to perform manual driving first,
and then perform automatic driving after the signal retumns to normal

Confirm

Al hacer clic en el area numero 3, puede acceder a la interfaz de analisis de problemas especifica,
como se muestra en la imagen de arriba. Puede seguir las soluciones sugeridas para intentar resolver
el problema por su cuenta. Si sus intentos no tienen éxito, puede enviar la informacion del error al
soporte técnico local, que les ayudara a solucionar el problema.
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4.7 Configuraciéon de velocidad minima

El software le permite establecer la velocidad minima para habilitar la conduccién automatica. Cuando la velocidad del vehiculo cae por debajo de
la velocidad establecida, el vehiculo puede activar la conduccion automatica (el icono de conduccion automatica se vuelve verde), pero el vehiculo
no se activara en la conduccién automatica. La velocidad minima de trabajo predeterminada esta establecida en 0,7 km/h. Si necesita ajustar la

velocidad minima, siga los pasos a continuacion:
Haga clic en el botén "Configuracion"” en la interfaz principal.

- - .- - - = e .
X a4 9 ime & om \ 184 >>>>>/ A2 P 12kmh L osam

+| A A2 M
W@E S Gain Line

e g : I+
Draw

Nudge

* =
mm i Menu

Bright.

4
rﬂ Help @
petting: WELUEY

Haga clic en "Configuracién del sistema"

€« System Setup
0 Guideline o Farms Menu

9 Implement Geometry @ Trouble Shooting
g;-!- System Setup o

@ Receiver Steering Calibrations
® GNSS Setting @

Haga clic en "Otras configuraciones".

€  System Setup

{51 Basic Settings

(o]

About

Satellite Setup

@ Alarm Settings

[54 Port Settings

I 58 Other Settings

Backup and Restore Setting
o Parameters

',f‘;\' Set Parameter

Ingrese la velocidad minima deseada y haga clic en el boton "Establecer" ubicado al lado. Espere a que el software muestre el mensaje

"Configuracion de velocidad minima exitosa" para confirmar que la configuracion se ha aplicado correctamente.
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Smart RTK RTY data ’ ‘
1 Demonstration Mode o
Disable angle sensor trouble »
I {61 Speed Limits Mininum 07 © Sew I
RTX parameters 0.03 Setup

Production testing
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4.8 Cambio de modo de escena

Este software proporciona la funcionalidad para cambiar entre diferentes escenarios de aplicacion, lo que permite un

rendimiento optimizado en diversos terrenos y condiciones de trabajo. Cuando el rendimiento de conduccién automatica no

sea satisfactorio, puede intentar cambiar el modo de escena para mejorar el funcionamiento. Los pasos para cambiar el modo

de escena son los siguientes:

Haga clic en el boton "Configuracion” en la interfaz principal.

a8 9 met & om \
+ A

i S

w
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petting:
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184 >>>>>/ a2 = 1.2km/h
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Q
Draw
IMP
@
Bright

Help
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.

Line

=

Nudge

0.84 My

<

Menu

Manual

Haga clic en "Calibracién de direccién”

2 System Setup

Guideline

Implement Geometry

System Setup

Receiver

GNSS Setting

@000 e©

o Farms Menu
@ Trouble Shooting
O -

Steering Calibrations

@ Satellite Setup
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Haga clic en "Avanzado", ingrese la contrasefia y luego haga clic en "Aceptar" para acceder a la interfaz de modificacién de
parametros de la escena.

L Steering Calibrations

(1 Installation SettingNot Calib Install Information X
Vehicle Type Front Steer -
% Steering Not
Steering Controller v
¥ Installation Error Not
Wheel Angle Sensor Without WAS v
=. Advanced Calibrated
Steering Mode
Nav Controller

Una vez que haya ingresado a la interfaz de cambio de escena de parametros, puede hacer clic en el correspondiente
escena. Después de seleccionar una escena, haga clic en "Aplicar" y espere de 3 a 5 segundos. Cuando el software
muestra un mensaje que indica la aplicacidn exitosa, significa que la escena ha sido cambiada

exitosamente.
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4.9 Copia de seguridad y restauracion de datos

Este software proporciona una funcién de copia de seguridad y restauracion de datos para protegerlos contra situaciones inesperadas.

4.9.1 Copia de seguridad de datos
El software admite métodos de copia de seguridad de datos tanto automaticos como manuales.
Copia de seguridad automatica de datos: el sistema realiza una copia de seguridad automatica del archivo de configuracién actual cada
3 horas y sobrescribe la copia de seguridad anterior.

Copia de seguridad de datos manual:

Haga clic en la opcién "Configuracién” en la interfaz principal.
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Haga clic en "Configuracion del sistema"”

€  System Setup

g Guideline

e Implement Geometry
@ System Setup
@ Receiver

@ GNSS Setting

0 Farms Menu
@ Trouble Shooting
o About

Steering Calibrations
(%)

Satellite Setup

Haga clic en "Configuracion de copia de seguridad y restauracion”.

€  System Setup

{0 Basic Settings
@ Alarm Settings
[.3'_1_] Port Settings

HE Other Settings

- Backup and Restore Setting

E Parameters

/A’ set Parameter

Una vez que esté en la configuracion de copia de seguridad y restauracion, podra ver la informacién actual en tiempo real. Para hacer una copia de seguridad de la

informacién actual, haga clic en "Copia de seguridad" y el software mostrara un mensaje que dice "Copia de seguridad exitosa".

€  Backup and Restore

0 Real-time Information

nstallat etting Not Calibrat

Nheel Angle Se Calibrated
alibrated

Backup
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4.9.2 Restauracion manual de datos

Después de ingresar a la configuracion de "Copia de seguridad y restauracion”, haga clic en "Seleccionar archivo de copia de seguridad" para mostrar todos los archivos de copia de

seguridad, incluidas las copias de seguridad automaticas y manuales.

Los archivos de copia de seguridad manual se denominan "Archivo de copia de seguridad local".

Los archivos de copia de seguridad automatica se denominan "Archivo de copia de seguridad de red".

Segun los nombres y fechas asociados con los archivos de respaldo, elija el archivo de respaldo desde el cual desea restaurar la configuracién. Una vez seleccionado, haga clic en

"Restaurar" y espere a que el software muestre un mensaje que diga "Restauracion exitosa" para confirmar la restauracion exitosa.

€  Backup and Restore

Real-time Informatiol
O Rea Informatior urce History Backup -
alla € 1
Wheel Angle Se Calibrated Select Backup File 20230517 hd
staType  Calibration Parameters -
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EFIX Geomatcis Co., Ltd.

1.er piso, No. 258 Pingyang Rd., Distrito Minhang, Shanghai, 201102, CHINA

Correo electronico: sales@efix-geo.com | support@efix-

geo.com Sitio web: www.efix-geo.com
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